SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

M.18.02.01

DYLATACJA - WYPELNIENIE PRZERW



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
I odbioru uszczelnienia przerwy dylatacyjnej w zwiazku realizacja zadania ,,Przebudowa
drogi wojewodzkiej nr 251 w m. Damastawek, ul. Wagrowiecka (odcinek od ul. Boisko
do terenu kolejowego) w zakresie budowy Sciezki rowerowej wraz z kanalizacja”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania uszczelnienia przerw
dylatacyjnych i obejmuja:
@ wypehienie przerw miedzy prefabrykatami przepustu oraz muréw oporowych
— ulozenie dylatacji z wktadki neoprenowej gabczastej
— wypelnienie materialem trwale plastycznym
1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
oraz ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og6élne".

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Zgodnie z Ustawg 0 wyrobach budowlanych z dnia 16.04.2004 r., (Dz. U. z dnia
12.02.2019 r., poz. 266: Obwieszczenie Marszalka Sejmu Rzeczypospolite] Polskiej z dnia
17 stycznia 2019 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu - z pOzniejszymi zmianami),
wyréb budowlany (material) dopuszczony jest do stosowania przy wykonywaniu robdt
budowlanych, jezeli jest

- oznakowany CE - wyréb objety norma zharmonizowang lub zgodny z wydana
dla niego europejska ocena techniczna

- oznakowany znakiem budowlanym B - wyr6b  nieobjety norma
zharmonizowana: znak B §wiadczacy o zgodnosci z Polska Norma albo aprobata
techniczna,
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- wyrobem jednostkowym produkowanym weditug indywidualnej dokumentacji
technicznej - wytworzonym i wbudowanym zgodnie z majacymi zastosowanie
przepisami krajowymi produkowanym

- wyrobem produkowanym na terenie budowy wedlug indywidualnej dokumentacji
technicznej - wytworzonym i wbudowanym zgodnie z majacymi zastosowanie
przepisami Krajowymi

Producent wyrobu budowlanego winien dotaczy¢ do wszystkich zastosowanych wyrobow
deklaracje wiasciwosci uzytkowych (oznakowanie CE) lub krajowa deklaracje zgodnosci
(oznakowanie B).

Sposéb deklarowania oraz oceny zgodnosci wyrobu budowlanego okresla Rozporzadzenie
Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) Nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajace
zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobdéw budowlanych (Dz. U. Unii
Europejskiej 4.4.21 [PL]) - oznakowanie CE lub Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobu deklarowania zgodno$ci wyrobow budowlanych
oraz sposobu ich znakowania znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041 z 2004 r.) -
oznakowanie B

2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robdot wedlug zasad niniejszych ST sa:
2.2.1. Materiaty do wypelnienia przerw.

Zgodnie z zaleceniami Dokumentacji Projektowej nalezy stosowaé firmowe S$rodki
uszczelniajace:

@ wkladka neoprenowa ggbczasta,
@ materiat — kit trwale plastyczny

2.2.2. Wkiadka neoprenowa gabczasta - zgodna z Dokumentacja Projektowa
Minimalne wymagania dla tasm, wktadek neoprenowych

— wytrzymato$¢ na rozcigganie — >8 MPa

— twardos¢ Shore’a — 60+5

— wydhuzenie przy zerwaniu — >300%

—  wytrzymalo$é na rozdarcie - >10 MPa [N/mm?]

— wydluzenie przy zerwaniu w temperaturze -20°C —>150%

2.2.3. Masa trwale elastyczna na bazie syntetykow do wypehienia szwu dylatacyjnego
3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien dysponowac nastepujacym
sprzetem:

— specjalistycznym sprzetem do wypelniania szczelin materialami wskazanymi
w Dokumentacji Projektowe;j.

Roboty wykonane beda recznie.
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4. Transport

Materialty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu akceptowanymi przez
Inzyniera. W trakcie transportu nalezy zabezpieczy¢ je przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

Sposdb wypehienia — uszczelnienia przerw dylatacyjnych jest okreslony w Dokumentacji
Projektowej. Wypelnienie wykonaé na podstawie rysunkow, stanowigcych czgsé
Dokumentacji Projektowej.

5.2. Zakres wykonywanych roboét
5.2.1. Montaz elementéw wypelniajacych przerwy pomiedzy prefabrykatami

Przed przystapieniem do uszczelnienia dylatacji nalezy przerwy miedzy prefabrykatami
oczyscic 1 nastepnie przedmuchaé sprezonym powietrzem.

Tasme¢ dylatacyjng uszczelniajaca montowaé (wcisngé w  przerwg) zgodnie
z wymaganiami Dokumentacji Projektowej oraz Instrukcji Producenta.

5.2.2. Zamknigcie przerw dylatacyjnych.

Od strony gruntu uszczelni¢ przerwe¢ kitem trwale plastycznym, zgodnie z zaleceniami
przewidzianymi w Dokumentacji Projektowej.

Przerwy przeciwskurczowe od strony gruntu przykry¢ przyklejonym paskiem z papy
termozgrzewalnej zgodnie z ST M.15.02.03.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

Wykonawca robot budowlanych wykonuje badania laboratoryjne ujete w ST na wiasny
koszt w laboratorium nie nalezacym do Wykonawcy 1 Podwykonawcy robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera oraz Zamawiajacego (Inwestora).

6.2. Zasady kontroli

Kontrole jakosci robot przy wykonywaniu dylatacji oraz izolacji przeciwwodnej
na drogowym obiekcie mostowym sprawuja:

— Inzynier,
—  Wykonawca,
— stuzby pomocnicze, takie jak: laboratoria drogowe i o$rodki badawcze.

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkow wykonania robdt hydroizolacyjnych
z warunkami okreslonymi w wytycznych wykonania i odbioru z potwierdzeniem ich w formie
wpisu do Dziennika Budowy.
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7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru robot jest 1 m zamknigcia szczelin wykonanych elementéw dylatacii.
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

—  zakup i transport materiatéw przewidzianych do wykonania robot,

— wykonanie i demontaz ewentualnego rusztowania roboczego,

- oczyszczenie w strefie uszczelnienia powierzchni betonu,

- uszczelnienie przerw dylatacyjnych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

- wykonanie niezbednych badan i pomiardw.

10. Przepisy zwiazane i standardy

Technologie robdt utrzymaniowych na drogowych obiektach mostowych. IBDiM 1990 r.
Aprobata techniczna
Instrukcja Producenta srodkoéw uszczelniajacych (np. tasmy) w jezyku polskim

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia
30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r. - wraz
Z pdzniejszymi zmianami.)
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